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~ Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

Prowadzenie
obserwacji Zdalne

Zwalczanie sterowanie
celow

Stabilizacja Automatyzacja
Wideotraker procesow
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

ZSMU A5 podczas XXIV
Miedzynarodowego Salonu
Przemystu Obronnego w Kielcach.
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

kotowe
transportery
opancerzone

obiekty
stacjonarne i
jednostki
ptywajgce

PRZEZNACZENIE

wielozadaniowe
pojazdy terenowo
osobowe

specjalistyczne
pojazdy kotowe
i ggsienicowe
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

ZADANIA

wspieranie jednostek naziemnych

sita zywa i sprzet techniczny

lekko opancerzone pojazdy terenowe

cele nieruchome i poruszajgce sie z rézng szybkosci

. nisko lecgce cele powietrznych _
. prowadzenie skutecznej obserwacji _
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

BUDOWA MODULU

ZSMU A5 w konfiguracji z granatnikiem ZSMU A5 w konfiguracji z karabinem

automatycznym H&K GMG 40 mm maszynowym WKM Bm 12.7 mm
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

BUDOWA MODULU
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UKLAD STERUJACY
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

BUDOWA MODULU - WIEZA

1. Zespot podstawy:
- podstawa obrotowa,
- podstawa stata.
- tozysko z wiericem zebatym

2. Zespoty kotysek uzbrojenia:
- zespot elektrycznego przetadowania,
- zespot bezpiecznika elektrycznego,
- zespot spustu recznego,
- uzbrojenie.

3. Zespot kotyski gtowicy optoelektronicznej.
- niezalezne uktady napedowe w
elewacji i azymucie

4. Zespoty dosytania amunicji.
- dwie niezalezne skrzynki amunicyjne
- dwa niezalezne rekawy elastyczne
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

BUDOWA MODULU - UKLAD STERUJACY

1. DWUOSIOWY MANIPULATOR MN20-W2R:
- predkos$ciowe sterowanie napedami
elektrycznymi
2. Monitor operatora:
- 12” wyswietlacz LCD,
- aktualna pozycja/stan uzbrojenia,
- katy w elewacji i azymutu, strefy,
- ilo$¢ amunicji.
3. Pulpit operatora.
- sterowania zespotami modutu
- zadawania stanéw wejsciowych
- diody informujgce o stanach urzadzen
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4. Komputer SKO.
5. Blok rozdziatu zasilania.
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

PARAMETRY
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1. W konfiguracji z karabinem 12,7 WKM-Bm

=  Wysokos¢ 845 [mm]
=  Szerokos¢ 1065 [mm]
=  Dtugosé 1655 [mm]
=  Masa 315 [kg]

\ (masa z uzbrojeniem bez amunicji)/

/Z.W konfiguracji z granatnikiem H&K GMG 40\

mm
=  Wysokos¢ 905 [mm]
= Szerokosc 1065 [mm]
=  Dtugosé 1365 [mm]
= Masa 317 [kg]

\ (masa z uzbrojeniem bez amunicy




Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5

PARAMETRY

v Zakresy katowe uzbrojenia:
= Elewacja od -202 do +70¢9
= Azymut n x 3602

v’ Zakresy katowe gtowicy

optoelektronicznej:
=  Elewacja od -202 do +709
= Azymut od -52 do +5¢2
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Zdalnie Sterowany Modut Uzbrojenia ZSMU A5
Gtowica optoelektroniczna:

Kamera $wiatta dziennego:
=  NFOV 3.1°x2,5° (£ 10%) Wykrycie 12 000 [m]
Rozpoznanie 5 000 [m]
Identyfikacja 2 500 [m]

=  WFOV10° x 8° (£ 10%)
Wykrycie 5200 [m]
Rozpoznanie 1 500 [m]
Identyfikacja 700 [m]

=  Rozdzielczos¢ > 800 x 600

=  Kat pola widzenia (horyzontalnie): 10°£10% oraz 3,1°£10%

Kamera termowizyjna:

Zasiegi wyznaczano (zgodnie z norma STANAG 4351 i STANAG 4348) *NFOV 3.1°x2,5° (+ 10%)

dla wykrycia, rozpoznania i identyfikacji celu NATO o standardowego )

znormalizowanych wymiarach 2,3m x 2,3 m dla waskiego i szerokiego Wykrycie 12 000 [m]
pola widzenia przy zatozeniu widzialnosci 22.5 km oraz ttumiennosci Rozpoznanie 5000 [m]

atmosfery 0.133 1/km. Identyfikacja 2 500 [m]

=WFOV 10° x 8° (+ 10%)

Wykrycie 4 500 [m]

Dalmierz laserowy:
y Rozpoznanie 1500 [m]

= Klasa bezp. 3R
110 P i AT Identyfikacja 700 [m]
I por,nllarow.y [m] "Rozdzielczos¢ 640 x 480
=  Dokfadnos¢ pomiaru +5 [m] f | )
=Kat pola widzenia (horyzontalnie): 10°1+10% oraz 3,1°£10%
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Dziekuje za uwage



